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Leia atentamente as instrugdes antes de utilizar o aparelho e guarde este manual para
utilizacao futura.
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Este dispositivo contém uma bateria de polimero de litio (LiPo)

As baterias de polimero de litio diferem das baterias normais porque séo constituidas por uma
fina camada de papel envolvida num nucleo sélido ou gelatinoso. Sao leves e fornecem uma
elevada densidade de energia e descargas. E essencial utilizar a bateria integrada no produto
apenas para o fim a que se destina. Se as baterias LiPo forem mal manuseadas, podem inchar
ou incendiar-se.

1.

3.
4.
5.

Evite carregar a bateria dentro do modelo, pois isso pode levar ao sobreaquecimento da
bateria e danificar a aeronave.

Se tenciona deixar este produto sem utilizacdo durante uma semana ou mais, mantenha
a bateria com uma carga de 50% para prolongar a sua vida util. Recarregue a bateria a
50% antes de a voltar a utilizar.

Utilize exclusivamente o carregador profissional original para carregar a bateria.

Para evitar a possibilidade de incéndio, ndo carregue a bateria sobre uma alcatifa.

Se a bateria de litio for armazenada durante mais de trés meses, deve ser carregada
para manter a sua tensdo e garantir uma vida util mais longa.

Instalar as pilhas no telecomando

1.
2.

Abra o compartimento das pilhas situado na parte de tras do telecomando.

Insira as pilhas de acordo com a polaridade correcta, conforme indicado no interior do
compartimento.

Feche bem o compartimento das pilhas.




ESPECIFICAGOES DO PRODUTO

Conteudo da embalagem
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1x Saco de armazenamento e 1x Cabo de carregamento
mobilidade 1x Chave de fendas

1x unidade de drone SKYPRO 1x Manual do utilizador

1x Controlo remoto do drone 4x Suportes de protecao da hélice
1x Bateria recarregavel (pode ja estar 4x Asas de helice sobresselentes
instalada)

Dimensoées do produto

5cm
5cm




CARREGAMENTO E INSTALAGAO DA BATERIA

Carregue a bateria com um cabo USB:

1. Ligue uma extremidade da extremidade de carregamento
USB a ficha da bateria da aeronave.

2. Ligue a outra extremidade do cabo USB a porta USB de
um computador.

3. A bateria comega a carregar e a luz de carregamento
acende-se.

4. Quando a bateria estiver totalmente carregada, a luz de
carregamento apaga-se.

Ligar a fonte de alimentacao da aeronave:
1. Introduzir a bateria carregada no suporte da bateria do avido.
2. Ligue a ficha da bateria a tomada de alimentac&o da aeronave.
3. Ligue a aeronave e as luzes da aeronave serdo activadas.

NN J \ yZ
0o BEE = = | I
- g <\
\‘-.

CONFIGURAGAO DA UNIDADE DO DRONE

Dobrar e desdobrar o drone
1. Dobrar primeiro os bracos de tras.
2. Em seguida, dobre os bragos da frente na diregéo dos bragos de tras.
3. Ao desdobrar, seguir a sequéncia inversa.




Instalagao dos ventiladores da aeronave

Certifique-se de que instala as hélices na dire¢ao correcta. A hélice A deve ser instalada no
canto superior esquerdo do avido e no canto inferior direito do braco, com a fase. A hélice B,
por outro lado, deve ser instalada no canto superior direito da aeronave e no canto inferior
esquerdo do braco, também com a fase. Ao instalar a pasta do ventilador, alinhe-a com o cone
guadrado de montagem e trave-a no lugar com o parafuso.

Instalacdao do suporte de protegcdao da aeronave

O suporte, quando instalado, protege as hélices do drone de potenciais colisdes durante os
VOOS.

Certifique-se de que aperta bem o conjunto para evitar danos acidentais ou deslocagoes
durante a utilizagao.



FUNGCOES DO CONTROLO REMOTO

MODO SEM CABECA, .
RETORNO COM UM SO CALIBRACAO COM UMA
TECLADO (premir e manter TECLA
premido)
FLIP 360°, PARAGEM DE
INTERRUPTOR DE EMERGENCIA (premir e
VELOCIDADE DO manter premido)

DRONE (velocidade
baixa por defeito)

AFINACAO CORRECTA AFINACAO A ESQUERDA

DESCOLAGEM COM APERFEICOAMENTO PARA

UMA TECLA A FRENTE
ATERRAGEM COM AJUSTE FINO PARA TRAS
UMA TECLA

INTERRUPTOR DE

LIGAR/DESLIGAR

Suporte para telemoéveis

Abra o suporte do smartphone no controlo remoto, fazendo-o deslizar para baixo. Coloque o
smartphone no suporte e ajuste a sua posi¢ao para garantir uma aderéncia firme. O
smartphone fornecera uma transmissao ao vivo do voo uma vez conectado ao aplicativo
"WiFi_CAM".
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INSCRIGOES DE UTILIZADORES DE APLICAGOES

Instalacao e configuragao da aplicagao

1. Procurar a aplicagao "WiFi_CAM" na loja de aplicacdes da sua preferéncia (Apple
Store ou Google Play). Também pode encontrar a aplicagao através da leitura do cédigo
QR abaixo.

2. Prima o interruptor ON/OFF no drone para o ligar. Quando a luz indicadora LED do drone
comecar a piscar a vermelho, a SKYPRO esta pronta para emparelhar o dispositivo.

3. Certifique-se de que o Wi-Fi do seu telemovel esta ativado. Clique na aplicagao "Defini¢cdes"
no seu smartphone e abra as definicbes de rede Wi-Fi. Procure novas redes e procure uma das
trés opgdes quando aparecer no ecra: WIFI_FFV_XXXXXX, WIFI_4K_XXXXXX ou
WIFI_8K_XXXXXX. Clique na rede para estabelecer uma ligagdo. Quando o seu dispositivo
estiver ligado ao drone SKYPRO, feche a janela de definigdes e abra a aplicagdo WiFi_CAM.

4. Quando a aplicagao € aberta, pode optar por alterar as definicdes de idioma da aplicagéo
clicando no botéo "?" no canto inferior esquerdo. Mudar para inglés, premindo o botao
"ENGLISH" na parte superior do painel. Este painel também contém breves instrucdes sobre a
utilizacdo da aplicacao. Ao clicar na seta no canto inferior direito do dispositivo, pode alternar
entre os painéis de sele¢ao de idioma e de visdo geral dos controlos. Certifique-se de que se
familiariza com os controlos da aplicacao tanto quanto possivel antes de pilotar o drone. Pode
voltar a este painel em qualquer altura. Clique na seta do lado direito para voltar ao painel de
selecdo da lingua ou volte ao menu principal da aplicagao clicando no icone da seta circular no
canto inferior direito. Quando chegar novamente ao menu principal, clique no botao Iniciar para
abrir os controlos de voo e da camara.
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Switch between Full Screen

two cameras

Gesturing

Display Reverse

VR FrstPerson View
Hidden Menu

Connection details

@  Connection the model of powerhe red ligh flashwating for connection on
the mobile phone.
Flight path
Click on the cell phone Settings*option,open theWFi find a network WIF! list

Acrobat

| I

Horizontal or vertical
[“B) — photography
Onekey landing

Add Music
Onekey take off

@ called 1WIFI RV 000002 WIFI 4K XKKKKK3 WIFL BK X0000K; * click " Zoom
connection until connected",and then exit the settings option. Left Theottle 3 / Right Throttle
HeadLess control - 4 — Auto-Hover
Calidration N Forward/Reverse Trim
©  Open the software,click *START" icon into the control interface. M°‘;’[‘ aﬁ:’;'"'?’: < { A~ Left/Right Tirim

Emergency stop @
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Visao geral das fun¢oes da aplicagao

ALTERNAR ENTRE )
CAMARAS GESTURING ECRA COMPLETO
VR PRIMEIRO VISUALIZAR
MEDIA VISAO DA PESSOA REVERSO
rote MENU OCULTO
VIDEO
Repetir
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30 VELOCIDADE

—  MUSICA

Aterragem 1 tecla
Z00M
Descolagem 1 tecla
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Acrobacias

Manipulo esquerde Manipulo direito

Controlo Pairar automatico

Calibragéo FRENTE / PARA TRAS
Controlo
rodar ESQUERDA/DIREITA

PARAGEM DE EMERGENCIA



OPERAGAO DE DRONES

Descolagem e aterragem

Para descolar, certifigue-se de que a aeronave se Vt , »

encontra numa area aberta e espacgosa, longe de e  <14~ - O —li?y ,
’ . . | : )N

obstaculos e pessoas. Empurre lentamente o joystick @ ¢} CRENSA

do acelerador para a frente para descolar. Utilize o 1 4 b ‘

joystick para controlar o movimento da aeronave e

. VP ad
manter uma altitude segura. Para aterrar, puxe

lentamente o joystick do acelerador para tras até a Uma chave TAKEOEF
aeronave aterrar em segurancga no solo. I I

E importante notar que o drone pode ndo manter uma
altitude constante devido a varios factores, como a
temperatura, a velocidade do vento e o nivel da
bateria. Esta € uma ocorréncia comum. O operador do
drone deve ajustar o acelerador em conformidade para &: 1 ¥
manter um voo seguro. Quando a bateria estiver fraca,
a aeronave aterrara automaticamente e o piloto deve
evitar pilotar o drone até que a bateria esteja carregada para evitar acidentes.

Uma chave LANDING

CONTROLO DE VOO

1. Acelerador (joystick esquerdo)

7 &4 2
N k:_/b., X:”' N w,{ e
Rt Nt~ 54 N 4
L 2 o\ 7 I

Empurra o joystick esquerdo para cima
para fazer o drone subir. Empurra o joystick esquerdo para baixo
para fazer o drone descer.



2. Forward and backward flight (right joystick)

Empurrar o joystick esquerdo para
cima para avangar o drone.

Empurre o joystick direito para a direita
para mover o drone para a direita em
linha reta.

3. Voar de lado (com a frente do drone numa posic¢ao fixa para a frente)
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Empurre o joystick direito para a esquerda
para mover o drone para a esquerda em
linha reta.

4. Turning left and right

Empurre o joystick esquerdo para a
esquerda para virar o drone para a
esquerda.

Empurre o joystick direito para a direita
para mover o drone para a direita em linha
reta.

Empurre o joystick esquerdo para a direita
para virar o drone para a direita.



CONTROLOS DE AFINAGAO

A pré-calibracdo antes de pilotar um drone é crucial para garantir uma experiéncia de voo
estavel e controlada. Quando calibrado corretamente, o drone ira pairar e voar nivelado,
respondendo com precisdo aos seus comandos de controlo. Embora possa iniciar o processo
de calibracdo utilizando o botao de calibragdo de fabrica One Key no seu controlador, é
importante ter em conta que a calibracao pode nem sempre ser perfeita, exigindo ajustes
manuais. Os controlos de afinagao permitem-lhe fazer ajustes precisos a calibragdo de voo do
drone, garantindo um desempenho 6timo. Tenha em atengéo que pode ser necessario
recalibrar o drone antes de cada voo, em especial quando este € pilotado em condi¢gbes de voo
variaveis ou dificeis, como em superficies inclinadas ou irregulares ou com vento.

Consulte a secg¢ao "Fungdes do controlo remoto" deste manual do utilizador para localizar os
controlos de afinagédo. Depois de ajustar a calibragem, prima os botdes de afinagdo desejados
para a frente, para tras, para a esquerda e para a direita para ajustar a posicao do drone.
Premir o botdo de afinagdo uma vez apenas ajustara ligeiramente a posigao do drone. Prima os
botdes desejados varias vezes para ajustar as suas necessidades. Pode testar as definicbes de
calibragem aterrando o drone e repetindo a descolagem.

1. Afinagao fina para a frente / para tras

Afinagao
FORWARD

L S

Ajuste fino
PARA TRAS

- Premir o botao "Fine-tuning forward" para ajustar a posigéo de voo do drone para a frente.
- Prima o botao "Fine-tuning backward" para ajustar a posi¢ao de voo do drone para tras.
*Nota: Prima varias vezes para fazer ajustes maiores.

2. Afinagao fina esquerda / direita

Afinagao
/) \ A ESQUERDA
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- Premir o botdo "Fine-tuning left" para ajustar a posigdo de voo do drone para a esquerda.
- Prima o botao "Fine-tuning right" para ajustar a posicdo de voo do drone para a direita.
*Nota: Prima varias vezes

. . Ao premir e manter premido o botao de retorno de uma tecla, o
para fazer ajustes maiores.

drone recua na diregdo inversa do modo sem cabeca. E
importante notar que o ajuste do joystick direito interrompera o
processo de retorno. Tenha em atengao que esta fungao
apenas guia o drone de volta ao ponto de descolagem e ndo o
ajuda a aterrar.

MODO SEM CABECA

Ao ativar o modo sem

cabeca, a aeronave ignora a sua orientagdo convencional a frente e
atras, realinhando-se com o controlo remoto como ponto de referéncia.
Por exemplo, empurrar o joystick direito para a frente faz com que a
aeronave se afaste do controlo remoto, enquanto puxar o joystick para
tras direciona a aeronave para o controlo remoto (com a frente da
camara como ponto de referéncia).

front Head forward

¥
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Antes da descolagem, assegure-se de que a frente da aeronave, com 0 e = N/
lado da camara virado para si, e prima um bot&o para estabelecer a
dire¢do de voo no modo sem cabega. Esta funcionalidade melhora a
facilidade de controlo ao simplificar a orientagao do drone em relagéo ao telecomando,
proporcionando uma experiéncia de voo mais intuitiva.

Quando estiver a funcionar em modo "headless", o controlo remoto emite dois sinais sonoros
de confirmacédo. Para sair do modo sem cabeca, um Unico sinal sonoro do controlo remoto
indica que a desativagao foi bem sucedida.

RETORNO DE UMA CHAVE




SELECGAO DE VELOCIDADE

A velocidade do drone pode ser personalizada em trés niveis:
l lenta, média e rapida. Ao ligar o controlo remoto, a velocidade
predefinida é lenta. Para mudar para a velocidade rapida,
prima o botao designado e dois sinais sonoros confirmarao a
mudanca. Para voltar a velocidade lenta, prima novamente o
botdo e o controlo remoto emitira um Unico sinal sonoro.

Recomenda-se que se mantenha a velocidade predefinida para
os utilizadores principiantes.

FUNGOES DE VIDEO E FOTOGRAFIA

In normal mode, pressing the video/photo button activates
the video and photo functions. In WIFI version mode, this
button serves no function.

REPOSIGCAO DAS
DEFINIGOES DA AERONAVE

A correcao do nivel do giroscépio é essencial para melhorar a estabilidade da aeronave
durante o voo. Aqui esta um guia simples:
1. Ligar a aeronave e certificar-se de que a configuragao da frequéncia estd completa.
2. Colocar o aviao numa superficie plana.
3. Empurre simultaneamente o acelerador € os manipulos de diregao para o canto inferior
direito.
4. Ouga um som de "gota" da campainha da aeronave e observe luzes brilhantes
continuas, confirmando a conclusao da corregao horizontal.

Depois de completar a corregdo do nivel do giroscopio, o voo deve ser mais estavel e
menos propenso a derivar numa direcao.



Encerramento de emergéncia

E importante notar que as paragens de emergéncia s6 devem
ser utilizadas em situagcdes de emergéncia reais, como uma
colisdo iminente ou perda de controlo. Nao se recomenda a
utilizacao desta funcionalidade noutros casos.

Para efetuar uma paragem de emergéncia com o controlo

remoto, prima e mantenha premido o botdo de paragem de . A_j =
emergéncia. Isto ira parar imediatamente as fungbes do drone. N v
Atencao: a utilizacao desta fungcao em baixas altitudes pode >
provocar danos no drone devido a uma descida brusca e a uma 45

colisdo com o solo.

O aparelho esta equipado com um mecanismo de protecao
automatico que intervém se o drone se inclinar mais de 45
graus. Ao operar a aeronave através da aplicagdo WiFi_CAM,
puxar o acelerador para baixo e premir simultaneamente o botao
de paragem de emergéncia para executar uma paragem de emergéncia.

INSTRUGOES DE RECICLAGEM E ELIMINAGAO

Esta marcacéo indica que este produto ndo deve ser eliminado juntamente com outros residuos domésticos
em toda a UE. Para evitar possiveis danos para o ambiente ou para a saude humana decorrentes da
eliminacao descontrolada de residuos, recicle-o de forma responsavel para promover a reutilizagéo
sustentavel dos recursos materiais. Para devolver o seu aparelho usado, utilize os sistemas de devolugao e
recolha ou contacte o retalhista onde o produto foi comprado. Este pode levar o produto para uma
reciclagem ambientalmente segura.

[
C € Declaragéo do fabricante de que o produto esta em conformidade com os requisitos das Directivas CE
aplicaveis.
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Modelo n.2: E88
IDADE 14+
Requisitos de tensao e corrente para carregamento USB

Tensao de entrada: DC 4,7-5,3V
Corrente do adaptador: 0,5-2A

Atencao: A tensdo de entrada e a corrente da linha de carregamento USB ndo devem exceder estas
normas. Ndo utilize um adaptador de trés cargas, pois pode danificar a linha de carregamento USB e
a bateria. As seguintes notas de conhecimento e seguranca sdo importantes para a operagao do
controlo remoto. Leia atentamente este manual antes de utilizar este produto e guarde-o para
referéncia futura.

VISAO GERAL DO PRODUTO

1. Equipamento de alta velocidade
2. Foto/Video
3. Modo sem cabeca/pressdo longa para retorno com uma tecla



4. Alavanca de controlo do acelerador

5. Descolagem com uma tecla/aterragem com uma tecla
6. Pressdo longa para paragem de emergéncia

7. Interruptor de alimentacao

8. Rolamento com uma tecla

9. Afinacdo a direita

10. Afinacdo a esquerda

11. Alavanca de controlo de diregao

12. Afinagao fina para a frente

13. Afinagao para tras

INSTALAGAO DA PILHA DO DISPOSITIVO DE CONTROLO REMOTO

1. Abra atampa da pilha na parte de tras do controlo remoto.

2. Introduza 3 pilhas AA (1,5 V cada) de acordo com as instrucdes na caixa das pilhas. (As pilhas
devem ser adquiridas separadamente; ndo misture pilhas velhas e novas ou tipos diferentes
de pilhas).

3. Voltar a colocar a tampa das pilhas no seu lugar.

CARREGAMENTO DA BATERIA DO DRONE

1. Introduzir o carregador USB na interface USB de um computador ou de outro carregador e,
em seguida, ligd-lo a corrente. A luz indicadora ligar-se-a.

2. Retirar a bateria da aeronave e, em seguida, ligar a ficha da bateria a tomada do carregador
USB para carregar.

3. Aluzindicadora permanecerd acesa durante o processo de carregamento e desligar-se-a
guando a bateria estiver totalmente carregada.

Nota: O tempo de carregamento é de aproximadamente 120 minutos.



INSTALAGAO E UTILIZACAO DA APLICACAO
Instalagao da aplicagao:

1. Procurar por "WiFi_CAM" na Apple Store ou no Google Play para descarregar a aplicacao.
2. Digitalizar o codigo QR para descarregar a aplicacdo.

Ligacao Wi-Fi:
1. Ligar a alimentacdo do drone. O LED piscara enquanto aguarda a ligacdo no telemovel.
2. No seu telemdével, va a "Defini¢cdes", abra Wi-Fi e encontre a rede "WIFI XXX". Clique
para ligar até aparecer "Ligado" e, em seguida, saia das defini¢Ges.

3. Abra a aplicacao, clique no icone "INICIAR" para aceder a interface de controlo.

Descrigao geral dos controlos

N =

4

21

> 23
6
7
8
9
10

15. Inversdo de Tela

1. Fotografia

2. Video 16. Tela Cheia

3. Voltar 17. Menu Oculto

4. Trajetéria de voo 18. Velocidade

5. Acrobata 19. Fotografia Horizontal / Vertical
6. Acelerador esquerdo 20. Pouso com um Tecla

7. Modo sem cabega 21. Adicionar Musica

8. Calibragdo 22. Decolagem com um Tecla

9. Controlo de movimento 23. Zoom

10. Rod'ar Aparar L 24. Acelerador Direito

11. Meios de comumcagaAo 25. Manter Altitude Automatico
12. Alternar entre duas cdmaras . )

13. Vista na primeira pessoa em RV 26. Ajuste para Frente / Trds

14. Gestos 27. Ajuste para Esquerda / Direita

28. Parada de Emergéncia



OPERACAO E CONTROLOS DO DRONE

Nota: Antes da descolagem, a aeronave deve corrigir a frequéncia. Quando as luzes da aeronave
piscam, a correcao da frequéncia esta em curso. Quando as luzes ficam estdveis, a correcao esta
concluida. Para evitar a perda de controlo, prestar muita atencdo ao nivel de funcionamento.
Durante a operacao, o dispositivo voador pode perder alguma poténcia e pode necessitar de
poténcia adicional para continuar a voar.

Flank folding

e A alavanca de controlo esquerda controla a subida e a descida do dispositivo voador.

e Aalavanca de controlo esquerda também controla a viragem para a esquerda/direita.

e Aalavanca de controlo direita controla o movimento para a frente/para tras.




e Aalavanca de controlo direita também controla o voo para a esquerda/direita.

AFINACAO FINA

Quando o dispositivo voador se desvia (virar para a esquerda/direita; avancar/retroceder; voar para
a esquerda/direita), ajuste utilizando as teclas de afinagdo correspondentes. Por exemplo, se o
dispositivo se desviar para a frente, ajuste premindo a tecla de afina¢do para tras, conforme

ilustrado.
Q O
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DEFINIGOES DE SENSIBILIDADE

O aparelho tem dois modos de funcionamento: nivel baixo (30%) e nivel alto (100%). Para o efeito,
coloque o "interrutor de conversao de velocidade":

e Deslize o interrutor; o sinal sonoro no controlo remoto emitird um sinal sonoro uma vez =
Velocidade baixa (30%).

e Deslize o interrutor; o sinal sonoro no controlo remoto emitirad dois bips = velocidade alta
(100%).

O ajuste da sensibilidade afecta a velocidade de resposta do dispositivo; uma sensibilidade mais
elevada significa uma resposta mais rapida, uma sensibilidade mais baixa significa uma resposta mais
lenta.

MODO ROLANTE

O dispositivo voador pode efetuar rotagdes de 360 graus. Para executar o rolamento, certifique-se de
gue o dispositivo esta a pelo menos cinco metros acima do solo. Utilize a fungao de rolamento
enquanto sobe para manter a altura apds o rolamento.



1. Rolamento para a esquerda: Clique em "conversdo de modo" e, em seguida, empurre a
alavanca de controlo direita totalmente para a esquerda. Depois de rolar, volte a colocar a
alavanca na posicao intermédia.

2. Rolo direito: Cliqgue em "mode conversion" (conversdo de modo) e, em seguida, empurre a
alavanca de controlo direita totalmente para a direita. Depois de rodar, volte a colocar a
alavanca na posicdo intermédia.

3. Rolo dianteiro: Clique em "mode conversion" (conversao de modo) e, em seguida, empurre a
alavanca de controlo direita totalmente para a frente. Depois de rodar, volte a colocar a
alavanca na posicdo intermédia.

4. Rolo para tras: Cligue em "mode conversion" (conversdo de modo) e, em seguida, empurre a
alavanca de controlo direita totalmente para tras. Depois de rodar, volte a colocar a alavanca
na posicdo intermédia.

Nota: Para sair do modo de rolamento, clique novamente na tecla "conversdo de modo".



MODO SEM CABECA COM RETORNO DE UMA TECLA

No modo headless, independentemente da posi¢cdo ou direcdo da aeronave, pressionar o botao do
modo headless bloqueia a direcao da descolagem. Se a aeronave voa longe e a direcdo nao é clara,
pressionar a tecla do modo headless permite o regresso automatico.

1. Certifique-se de que a cabeca da aeronave esta virada para a frente para obter a direcao
correcta do modo sem cabeca e do regresso automatico.

2. Para utilizar o modo headless, clique na tecla de modo headless para bloquear a direcao de
descolagem.

3. Para sair do modo headless, clique novamente no botdao de modo headless.

4. Para o regresso automatico, clique no botdo de regresso. A aeronave regressara na direcao
da descolagem. O controlo manual é possivel durante o regresso automatico, ajustando o
joystick.

Aviso: Escolha areas com poucos obstaculos e pedes para evitar perdas desnecessarias.

RESOLUGAO DE PROBLEMAS DURANTE O VOO

Situagao HCausa HSqugﬁo

1. O LED de status do recetor
pisca continuamente por mais
de 4 segundos apds a bateria ||Incapaz de se ligar ao
do veiculo de voo ser inserida. |[transmissor.

Sem resposta a entrada de
controlo.

Repita o processo de inicializagao.

1. Ligue o transmissor e certifique-

1. Ligue o transmissor e o se de que a bateria do veiculo de
. recetor. Voo estd corretamente inserida.
2. Nenhuma resposta apds a . - .
. 2. Verifique a tensdo do 2. Use baterias totalmente
bateria ser conectada ao .
, R transmissor e do recetor. carregadas. 3. Volte a colocar a

veiculo de vbo. . : oo

3. Mau contacto nos terminais ||bateria e certifique-se de que

da bateria. existe um bom contacto entre os

contactos da bateria.

3. O motor ndo responde ao . , , ||[Carregue totalmente a bateria ou
, A bateria do veiculo de voo esta ; .
manipulo do acelerador, o substitua-a por uma bateria
. descarregada.
LED do recetor pisca. totalmente carregada.

1. Laminas principais

4. O rotor principal roda mas ||deformadas.

nao consegue descolar. 2. Bateria do veiculo de voo
descarregada.

1. Substituir as pas principais.
2. Carregar ou substituir por uma
bateria totalmente carregada.

5. Forte vibragdo do veiculo

Laminas principais deformadas. |[Substituir as pas principais.
de voo. P P pasp P




Situacao

“Causa

“Solugﬁo

6. Cauda ainda sem trim apds
ajuste das patilhas, ou
velocidade inconsistente
durante a pirueta
esquerda/direita.

1. Rotores de cauda danificados.
2. Motor de acionamento da
cauda danificado.

1. Substitua os rotores de cauda.
2. Substitua o motor de
acionamento da cauda.

7. O veiculo de voo continua a
deslocar-se para a frente apds
o ajuste do trim durante o
pairar.

O ponto médio do giroscépio
nao estd calibrado.

Reinicie e faca o ajuste fino para
neutralizar o ponto médio.

8. O veiculo de voo continua a
vaguear para a
esquerda/direita apds o ajuste
do trim durante o voo
estacionario.

1. Motor desligado.
2. Cone solto.

1. Substituir o motor.
2. Aperte o cone.

INSTRUCOES PARA RECICLAGEM E ELIMINACAO:

Este rétulo significa que o produto ndo pode ser eliminado como outro lixo doméstico em toda a UE. Para evitar

potenciais danos para o ambiente ou para a saude humana decorrentes da eliminagdo nado controlada de

residuos. Recicle de forma responsavel para promover a utilizagdo sustentavel dos recursos materiais. Se quiser
devolver um aparelho usado, utilize o sistema de entrega e recolha ou contacte o retalhista a quem comprou o
produto. O retalhista pode aceitar o produto para reciclagem ambientalmente segura.

aplicaveis.

Uma declaracdo do fabricante de que o produto estd em conformidade com os requisitos das directivas da UE




EU DECLARATION OF CONFORMITY
According to EC Directive - CE

WE, producer: Shantou Laidingdan Technology Company Limited
Address: 401,Rongfu North, Fengxiang Street, Chenghai District, Shantou
Phone: 8613823670554

Email: nit3721@163.com

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

Product name: SKYPRO (Collapsible aircraft)
Model no.: E88

Has been designed and manufactured in accordance to the following technical regulation:
RED directive 2014/53/EU

ROHS directive Directive 2011/65/EU Annex Il (EU) 2015/863 as last amended Directive
(EU) 2017/2102

The object of the declaration is in conformity with relevant Union harmonization legislation.
ETSIEN 301 489-1V2.2.3

ETSIEN 301 489-17 V3.2.0

EN 62311:2020

ETSI EN 300 328 V2.2.2

ENIEC 62368-1:2020/A11:2020

IEC 62321-5:2013

IEC 62321-4:2017

IEC 62321-7-2:2017

IEC 62321-6:2015

IEC 62321-8:2017

Imported by: HS PLUS D.O.0O., Gmajna 8, 1236 Trzin, Slovenia, EU.

The products were produced according to the European Union directive and standards.
Producer: Shantou Laidingdan Technology Company Limited

A TANRERAT

Shantou Laidingdan Technology Company Limited
Name/surname: Hongmei Zhou
Title: Sales Managerg )@M@

Place and Date:S hantou City,Guangdong Province 24Apr2023



DECLARAGAO DE CONFORMIDADE DA UE
De acordo com a Diretiva CE

Produtor: Shantou Laidingdan Technology Company Limited

Endereco: 401, Rongfu North, Fengxiang Street, Chenghai District, Shantou
Telefone: 8613823670554

Email: nit3721@163.com

Esta declaracdo de conformidade é emitida sob a exclusiva responsabilidade do fabricante.

Nome do produto: SKYPRO (aeronave dobravel)
Numero do modelo: E88

Foi projetado e fabricado de acordo com o seguinte regulamento técnico:
Diretiva RED 2014/53/EU

Diretiva ROHS Diretiva 2011/65/EU Anexo Il (EU) 2015/863 conforme a ultima alteragdo da Diretiva
(EU) 2017/2102

O objeto da declaragdo esta em conformidade com a legislacdo de harmonizacgdo relevante da Unido.

ETSI EN 301 489-1v2.2.3

ETSI EN 301 489-17 V3.2.0

EN 62311:2020

ETSI EN 300 328 V2.2.2

EN IEC 62368-1:2020/A11:2020
IEC 62321-5:2013

IEC 62321-4:2017

IEC 62321-7-2:2017

IEC 62321-6:2015

IEC 62321-8:2017

Importado por: HS PLUS D.0.0., Gmajna 8, 1236 Trzin, Eslovénia, UE.
Os produtos foram produzidos de acordo com a diretiva e os padrdes da Unido Europeia.

Produtor: Shantou Laidingdan Technology Company Limited
Carimbo/assinatura:

Nome/sobrenome: Hongmei Zhou

Titulo: Gerente de vendas

Local e data: Cidade de Shantou, Provincia de Guangdong, 24 abr. 2023



