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Lea atentamente las instrucciones antes de utilizar el aparato y conserve este manual para
futuras consultas.
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Este dispositivo contiene una bateria de polimero de litio (LiPo)

Las baterias de polimero de litio se diferencian de las pilas normales en que estan formadas
por una fina capa de papel que envuelve un nucleo sélido o gelatinoso. Son ligeras y
proporcionan una alta densidad de energia y descargas. Es esencial utilizar la bateria integrada
en el producto Unicamente para el uso previsto. Si las baterias LiPo se manipulan
incorrectamente, pueden hincharse o incendiarse.

1. Evite cargar la bateria dentro del modelo, ya que podria sobrecalentarse y daiar la

aeronave.

2. Sipiensa dejar este producto sin usar durante una semana o mas, mantenga la bateria
cargada al 50% para prolongar su vida util. Recargue la bateria al 50% antes de volver
a utilizarla.

Utilice exclusivamente el cargador profesional original para cargar la bateria.

Para evitar riesgos de incendios, absténgase de cargar la bateria sobre una alfombra.

5. Sila bateria de litio se almacena durante mas de tres meses, debe cargarse para
mantener su voltaje y garantizar una mayor vida util.
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Instalacién de las pilas en el mando a distancia

1. Abra el compartimento de las pilas situado en la parte posterior del mando a distancia.

2. Inserte las pilas siguiendo la polaridad correcta, tal y como se indica en el interior del
compartimento.

3. Cierre bien el compartimento de las pilas.




ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

Contenido del paquete:

1x Bolsa de almacenamiento y
movilidad

1x Unidad de dron SKYPRO

1x Mando a distancia del dron

1x Bateria recargable (puede estar ya
instalada)

Dimensiones del producto

5cm

5cm
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1x Cable de carga

1x Destornillador

1x Manual de usuario

4x Rejillas de proteccion de las hélices
4x Alas de hélice de repuesto




CARGA E INSTALACION DE LA BATERIA

Cargue la bateria con un cable USB:

1. Conecte un extremo del cable USB de carga al enchufe de
la bateria del dron.

2. Conecte el otro extremo del cable USB al puerto USB de
un ordenador.

3. La bateria comenzara a cargarse y se encendera la luz de
carga.

4. Cuando la bateria esté completamente cargada, la luz de
carga se apagara.

Conexion de la fuente de alimentacion del dron:

1. Introduzca la bateria cargada en el compartimento de las pilas del dron.
2. Conecte el enchufe de la bateria a la toma de corriente del dron.
3. Encienda la aeronave, y las luces del dron se activaran.
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CONFIGURACION DEL DRON
Coémo plegar y desplegar el dron
1. Doble primero los brazos traseros.

2. A continuacion, doble los brazos delanteros hacia los traseros.
3. Aldesplegarlos, siga la secuencia inversa.




Instalacion de las hélices del dron

Asegurese de instalar las hélices en la direccion correcta. La hélice A debe instalarse en la
esquina superior izquierda del dron y en la esquina inferior derecha del brazo, con la fase. La
hélice B, por su parte, debe instalarse en la esquina superior derecha del dron y en la esquina
inferior izquierda del brazo, también con la fase. Cuando instale la hélice de plegado, alinéela
con el cono cuadrado de montaje y fijela en su lugar con el tornillo.

La rejilla, una vez instalada, protege las hélices del dron contra posibles colisiones durante los
vuelos.

Por favor, asegurese de apretar bien la proteccién para evitar dafios accidentales o extravios
durante el uso.



FUNCIONES DEL MANDO A DISTANCIA

MODO SIN CABEZA,
BOTON DE REGRESO
(mantener pulsado)

BOTON DE VELOCIDAD
DEL DRON (velocidad
baja por defecto)

CORRECCION DEL VUELO

HACIA LA DERECHA

BOTON DE
DESPEGUE

BOTON DE
ATERRIZAJE

BOTON DE

ENCENDIDO/APAGADO

(ON/OFF)

Soporte para smartphones

BOTON DE CALIBRACION

GIRO 360°, PARADA DE

EMERGENCIA (mantener
pulsado)

CORRECCION DEL VUELO
HACIA LA IZQUIERDA

CORRECCION DEL VUELO
HACIA ADELANTE

CORRECCION DEL VUELO
HACIA ATRAS

Abra el soporte para smartphones del mando a distancia deslizandolo hacia abajo. Coloque el
smartphone en el soporte y ajuste su posicién para garantizar un agarre firme. Una vez
conectado a la aplicaciéon "WiFi_ CAM", EL smartphone proporcionara informacion en directo del

vuelo.
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INSTRUCCIONES DEL USUARIO DE LA APP

Instalacidn y configuracion de la aplicacion

1. Busque la aplicacién "WiFi_CAM" en la tienda de aplicaciones que prefiera (Apple Store o
Google Play). También puede encontrar la aplicacion escaneando el siguiente codigo QR:

2.Pulsa el boton de ENCENDIDO/APAGADO (ON/OFF) del dron para encenderlo. Una vez que
la luz indicadora LED del dron comience a parpadear en rojo, SKYPRO estara listo para el
emparejamiento de dispositivos.

3. Asegurese de que el Wi-Fi de su teléfono esta activado. Haga clic en la aplicacion "Ajustes”
de su smartphone y abra los ajustes de red Wi-Fi. Busque nuevas redes y busque en su
pantalla una de las siguientes tres opciones: WIFI_FFV_XXXXXX, WIFI_4K_XXXXXX o
WIFI_8K_XXXXXX. Haga clic en la red para establecer la conexion. Una vez que su dispositivo
esté conectado al dron SKYPRO, cierre la ventana de configuracion y abra la app WiFi_CAM.

4. Cuando se abra la app, podra cambiar el idioma de la app pulsando el botén "?" en la
esquina inferior izquierda. Cambie a inglés pulsando el boton "ENGLISH" en la parte superior
del panel. Este panel también contiene breves instrucciones sobre el uso de la aplicacion.
Pulsando la flecha situada en la esquina inferior derecha del dispositivo, puede cambiar entre
los paneles de seleccidn de idioma y de vista general de los controles. Asegurese de
familiarizarse al maximo con los controles de la app antes de volar el dron. Puede volver a este
panel en cualquier momento. Haga clic en la flecha de la derecha para volver al panel de
seleccion de idioma o para volver al menu principal de la aplicacion haciendo clic en el icono de
flecha circular de la esquina inferior derecha. Cuando vuelva al menu principal, haga clic en el
botdn de inicio para abrir los controles de vuelo y la camara.
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Continue to App download
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Hidden Menu

Connection details

@  Connection the model of powerhe red ligh flashwating for connection on
the mobile phone.
Flight path
Click on the cell phone Settings*option,open theWFi find a network WIF! list

Onekey landing
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Speed

Horizontal or vertical
photography

Add Music
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HeadLess control - 7 — Auto-Hover
Calidration - Forward/Reverse Trim
©  Open the softwaredick *START" icon into the control interface. Motion Control
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Emergency stop
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Funciones de la aplicaciéon

CAMBIAR DE CAMARA GESTOS PANTALLA COMPLETA

4 VER PARTE ,
VISION VR EN TRASERA MENU
PRIMERA PERSONA OCULTO

GALERIA

FOTO

VIDEO
VOLVER

" g - VELOCIDAD
| — ANADIR
' ATERRIZAJE CON UN SOLO BOTON
4 00M | )
DESPEGUE CON UN SOLO BOTON
CONTROL DERECHO
PLANEAR DE FORMA )
TRIMADO HACIA ADELANTE / ATRAS
TRIMADO HACIA IZQUIERDA /

RUTA DE VUELO

ACROBACIAS

CONTROL IZQUIERDO
CONTROL SIN CABEZA
CALIBRACION
CONTROL DE

GIRAR (TRIM

PARADA DE EMERGENCIA



UTILIZANDO EL DRON

Despegue y aterrizaje

Para despegar, asegurese de que el dron se encuentra Vt , _ »
en una zona abierta y espaciosa, lejos de obstaculos y A ~vif4~ . O —li?y ,
personas. Empuije el joystick del acelerador hacia @ O | ke \_z >
delante lentamente para despegar. Utilice el joystick 1 4 b ‘
para controlar el movimiento del dron y mantener una

altitud segura. Para aterrizar, tire lentamente del

joystick del acelerador hacia atras hasta que el dron Botén de DESPEGUE

aterrice de forma segura en el suelo. I I
Es importante tener en cuenta que el dron puede no J S
mantener una altitud constante debido a diversos A~ N

BE Nt 5%

factores como la temperatura, la velocidad del viento y
el nivel de la bateria. Esto es algo habitual. El operador
del dron debe ajustar el acelerador en consecuencia
para mantener un vuelo seguro. Cuando la bateria
esté baja, el dron aterrizara automaticamente, y el
piloto debe evitar volar el dron hasta que la bateria esté cargada para evitar accidentes.

Boton de ATERRIZAJE

CONTROL DEL VUELO

1.Acelerador (joystick izquierdo)
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Empuije el joystick izquierdo hacia arriba Empuije el joystick izquierdo hacia abajo
para que el dron ascienda. para que el dron descienda.



2. Vuelo hacia delante y hacia atras (joystick derecho)

Empuje el joystick izquierdo hacia
arriba para hacer avanzar el dron.

Empuje el joystick derecho hacia la
derecha para mover el dron hacia la
derecha en linea recta.

3. Volar de lado (con la parte delantera del dron en posicién fija hacia delante)

Empuje el joystick derecho hacia la
izquierda para mover el dron hacia la
izquierda en linea recta.

4. Girar alaizquierday ala derecha

Empuje el joystick izquierdo hacia la
izquierda para girar el dron hacia la
izquierda.

Empuje el joystick derecho hacia la
derecha para mover el dron hacia la
derecha en linea recta.

Empuje el joystick izquierdo hacia la
derecha para girar el dron hacia la
derecha.



CONTROLES DE CORRECCION DEL VUELO

La precalibracion antes de volar un dron es crucial para garantizar una experiencia de vuelo
estable y controlada. Si se calibra correctamente, el dron se mantendra en el aire y volara
nivelado, respondiendo con precision a los comandos de control. Aunque se puede iniciar el
proceso de calibracion con el botdn de calibracion de fabrica de una tecla del mando, es
importante tener en cuenta que la calibracion no siempre es perfecta, por lo que es necesario
realizar ajustes manuales. Los controles de correccion le permitiran ajustar con precision la
calibracién de vuelo del dron, garantizando un rendimiento 6ptimo. Tenga en cuenta que puede
ser necesario recalibrarlo antes de cada vuelo, sobre todo cuando vuele el dron en condiciones
de vuelo variables o dificiles, como en superficies inclinadas o irregulares o con viento.

Consulte la seccion "Funciones del mando a distancia" de este manual de usuario para
localizar los controles de ajuste. Una vez ajustada la calibracion, pulse los botones de
correccion hacia delante, hacia atras, hacia la izquierda y hacia la derecha para ajustar la
posicion del dron. Si pulsa el boton de correccidn del vuelo una vez, solo ajustara ligeramente
la posicion del dron. Pulse los botones deseados varias veces para ajustarlo a sus
necesidades. Puede probar los ajustes de calibracién aterrizando el dron y repitiendo el
despegue.

1. Correccion del vuelo hacia adelante/atras

ADELANTE

o =

ATRAS

- Pulse el boton "Correccion del vuelo hacia delante" para ajustar la posicion del vuelo del dron
hacia delante.

- Pulse el botén "Correccion del vuelo hacia atras" para ajustar la posicién del vuelo del dron
hacia atras.

*Nota: pulse varias veces para realizar ajustes mayores.

Correccion del vuelo hacia

Correccion del vuelo hacia



2. Correccion del vuelo hacia la izquierda / derecha

Correccion del
vuelo haciala

IZQUIERDA

e\

Correccion del
vuelo haciala
DERECHA

S
O\

- Pulse el botén "Correccion del vuelo hacia la izquierda" para ajustar la posicion del vuelo del

dron a la izquierda.

- Pulse el botén "Correccion del vuelo hacia la derecha" para ajustar la posicion del vuelo del

dron a la derecha.
*Nota: pulse varias veces para realizar ajustes mayores.

MODO SIN CABEZA (HEADLESS)

Al activar el modo sin cabeza, el dron ignorara su orientacién frontal y
trasera convencional, realineandose con el mando a distancia como
punto de referencia. Por ejemplo, si empuja el joystick derecho hacia
delante, el dron se alejara del mando a distancia, mientras que si tira
del joystick hacia atras, el dron se dirigira hacia el mando a distancia
(con la parte frontal de la cdmara como punto de referencia).

Antes del despegue, asegurese de que el dron esta de frente, con el
lado de la camara mirando hacia usted, y pulse un boton para
establecer la direccion de vuelo en el modo sin cabeza. Esta

caracteristica mejora la facilidad de control simplificando la orientacion

Head forward

front

B SR
o

(Y

-

del dron en relacién con el control remoto, proporcionando una experiencia de vuelo mas

intuitiva.

Cuando funciona en modo sin cabeza, el mando a distancia emite dos pitidos de confirmacion.
Para salir del modo sin cabeza, un unico pitido del mando a distancia indica que la

desactivacion se ha realizado correctamente.
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BOTON DE REGRESO

Al mantener pulsado el botdn de regreso, el dron retrocedera
en la direccion inversa al modo sin cabeza. Es importante tener
en cuenta que ajustar el joystick derecho interrumpira el
proceso de vuelta. Tenga en cuenta que esta funcion guia
exclusivamente al dron de vuelta a su punto de despegue y no
ayuda en el aterrizaje.

La velocidad del dron puede personalizarse en tres niveles:
lenta, media y rapida. Al encender el mando a distancia, la
velocidad predeterminada es lenta. Para cambiar a velocidad
rapida, pulse el botén designado, dos pitidos confirmaran el
cambio. Para volver a la velocidad lenta, pulse de nuevo el
botdn y el mando a distancia emitird un unico pitido.

Se recomienda mantener la velocidad predeterminada para los
usuarios principiantes.

FUNCIONES DE VIDEO Y FOTO

En el modo normal, al pulsar el botén de video/foto se
activan las funciones de video y foto. En el modo WIFI, este
botén no tiene ninguna funcién.

RESTABLECIMIENTO DE LA CONFIGURACION DEL DRON

Corregir el nivel del giroscopio es esencial para mejorar la estabilidad del dron durante el vuelo.
Esta es una sencilla guia:



1. Encienda el dron y asegurese de que la configuracién de frecuencia esta completa.

Coloque el dron sobre una superficie plana.

3. Empuje simultdneamente el acelerador y la palanca de direccién hacia la esquina
inferior derecha.

4. Escuchara un sonido de "caida" proveniente de la aeronave y se encenderan unas
luces brillantes continuas, confirmando la finalizacién de la correccién horizontal.

N

Tras completar la correccion del nivel del giroscopio, el vuelo
deberia ser mas estable y menos propenso a desviarse en una
direccion.

Parada de emergencia

Es importante tener en cuenta que las paradas de emergencia
s6lo deben utilizarse en casos de emergencia real, como una
colision inminente o una pérdida de control. No se recomienda
utilizar esta funcion de otro modo.

Para realizar una parada de emergencia con el mando a A\ W
distancia, mantenga pulsado el botdn de parada de emergencia. >
Esto detendra inmediatamente las funciones del dron. Tenga en
cuenta que el uso de esta funcién en altitudes bajas puede
causar danos al dron debido al descenso repentino y a la
colision con el suelo.

El dron esta equipado con un mecanismo de proteccion
automatico que interviene si el dron se inclina mas de 45 grados.
Cuando maneje el dron a través de la app WiFi_CAM, baje el acelerador y pulse el
boton de parada de emergencia simultaneamente para realizar una parada de
emergencia.

INSTRUCCIONES DE RECICLAJE Y ELIMINACION

Esta marca indica que este producto no debe eliminarse con otros residuos domésticos en toda la
UE. Para evitar posibles dafios al medio ambiente o a la salud humana derivados de la eliminacion
incontrolada de residuos; reciclelo de forma responsable para promover la reutilizacion sostenible
de los recursos materiales. Para devolver su dispositivo usado, use los sistemas de devolucion y
recogida o pongase en contacto con el minorista donde adquirié el producto. Ellos pueden llevarse
este producto para reciclarlo de forma segura para el medio ambiente.

|
C E Declaracion del fabricante de que el producto cumple los requisitos de las Directivas CE aplicables.
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N2 de modelo: E88
EDADES 14+
Requisitos de voltaje y corriente para la carga USB

Voltaje de entrada: DC 4.7-5.3V
Corriente del adaptador: 0,5-2A

Atencidn: La tensidn y la corriente de entrada de la linea de carga USB no deben superar estas
normas. No utilice un adaptador de tres cargas, ya que podria dafiar la linea de carga USBy la
bateria. Los siguientes conocimientos y notas de seguridad son importantes para el funcionamiento
del mando a distancia. Lea atentamente este manual antes de utilizar este producto y consérvelo
para futuras consultas.

DESCRIPCION GENERAL DEL PRODUCTO

Engranaje de alta velocidad

Foto/Video

Modo sin cabeza/Pulsacion larga para retorno con una sola tecla
Palanca de control del acelerador

PwnNE



5. Despegue con una tecla/Aterrizaje con una tecla
6. Pulsacion larga para parada de emergencia

7. Interruptor de encendido

8. Balanceo con una tecla

9. Ajuste fino a la derecha

10. Ajuste fino izquierdo

11. Palanca de control de direccion

12. Ajuste fino hacia delante

13. Ajuste fino hacia atras

INSTALACION DE LA PILA DEL MANDO A DISTANCIA

1. Abra latapa de las pilas situada en la parte posterior del mando a distancia.

2. Inserte 3 pilas AA (de 1,5 V cada una) siguiendo las instrucciones de la caja de las pilas. (Las
pilas deben adquirirse por separado; no mezcle pilas viejas y nuevas o de distinto tipo).

3. Vuelva a colocar la tapa de las pilas en su sitio.

CARGA DE LA BATERIA DEL DRON

1. Inserte el cargador USB en la interfaz USB de un ordenador u otro cargador y, a continuacién,
enchufelo. La luz indicadora se encendera.

2. Retire la bateria de la aeronave vy, a continuacidn, conecte el enchufe de la bateria a la toma
del cargador USB para cargarla.

3. Llaluzindicadora permanecera encendida durante el proceso de carga y se apagara una vez
que la bateria esté completamente cargada.

Nota: El tiempo de carga es de aproximadamente 120 minutos.



INSTALACION Y USO DE LA APLICACION
Instalacion de la aplicacion:

1. Busca "WiFi_CAM" en Apple Store o Google Play para descargar la aplicacion.
2. Escanea el cddigo QR para descargar la aplicacion.

Conexion Wi-Fi:

1. Conecta la alimentacién del dron. El LED parpadeara mientras espera la conexién en el
teléfono movil.

2. En el teléfono mavil, ve a "Ajustes", abre Wi-Fi y busca la red llamada "WIFI____ XXX". Haz
clic para conectarte hasta que aparezca "Conectado" y, a continuacién, sal de los ajustes.

3. Abre la aplicacidn, haz clic en el icono "START" para entrar en la interfaz de control.

Vision general de los controles
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1. Foto 15. Inversién de Pantalla
2. Video 16. Pantalla Completa
3. Volver 17. MenU Oculto
4. Rutadevuelo 18. Velocidad
5. Acrobat o 19. Fotografia Horizontal / Vertical
s' ,:Ace;eri'dordllzqmerdo 20. Aterrizaje con una Tecla
8. Ca(I)ib(:ac%an ©ss 21. Afadir Musica
9: Control de Movimiento 22. Despegue con una Tecla
10. Giro Recorte 23. Zoom
11. Medios 24. Acelerador Derecho
12. Cambio entre dos camaras 25. Auto-hover
13. VR Vista en primera persona 26. Trim Adelante / Atras
14. Gesticulacién 27. Trim lzquierda / Derecha

28. Parada de Emergencia



FUNCIONAMIENTO Y CONTROLES DEL DRON

Nota: Antes del despegue, la aeronave debe corregir la frecuencia. Cuando las luces de la aeronave
parpadean, la correccién de frecuencia esta en curso. Una vez que las luces estan fijas, la correcciéon
se ha completado. Para evitar la pérdida de control, preste mucha atencién al nivel de
funcionamiento. Durante la operacién, el aparato volador puede perder algo de potencia y puede
necesitar potencia adicional para continuar volando.

Flank folding

e Lapalanca de control izquierda controla el ascenso y descenso del aparato volador.




e Lapalanca de control derecha también controla el vuelo a izquierda/derecha.

AJUSTE FINO

Cuando el dispositivo de vuelo se desvia (giro a la izquierda/derecha; movimiento hacia
delante/atras; vuelo a la izquierda/derecha), ajustelo utilizando las teclas de ajuste fino
correspondientes. Por ejemplo, si el dispositivo se desvia hacia delante, ajustelo pulsando la tecla de
ajuste fino hacia atrds, tal y como se muestra.

AJUSTES DE SENSIBILIDAD

El aparato dispone de dos modos de funcionamiento: nivel bajo (30%) y nivel alto (100%). Conmute
el "interruptor de conversién de velocidad" para ajustar:

e Deslice el interruptor; el zumbador del mando a distancia emitird un pitido = Velocidad baja
(30%).

e Deslice el interruptor; el zumbador del mando a distancia emitira dos pitidos = Velocidad alta
(100%).

El ajuste de la sensibilidad afecta a la velocidad de respuesta del aparato; una sensibilidad mas alta
significa una respuesta mas rapida, una sensibilidad mas baja significa una respuesta mas lenta.

MODO RODANTE

El aparato volador puede realizar giros de 360 grados. Para ejecutar el balanceo, aseglrese de que el
dispositivo esta al menos a cinco metros del suelo. Accione la funcién de balanceo mientras asciende
para mantener la altura después del balanceo.



1. Balanceo a la izquierda: Haga clic en "conversidon de modo" y, a continuacién, empuje la
palanca de control derecha completamente hacia la izquierda. Después de rodar, devuelva la
palanca a la posicidn central.

2. Rodar ala derecha: Haga clic en "conversion de modo" y empuje la palanca de control
derecha completamente hacia la derecha. Después de rodar, vuelva a colocar la palanca en la
posicion central.

3. Rodillo delantero: Haga clic en "conversién de modo" y empuje la palanca de control
derecha completamente hacia delante. Después de rodar, vuelva a colocar la palanca en la
posicion central.

4. Rodar hacia atras: Haga clic en "conversidon de modo" y empuje la palanca de control
derecha completamente hacia atras. Después de rodar, devuelva la palanca a la posicion
central.

Nota: Para salir del modo de balanceo, vuelva a pulsar la tecla "conversién de modo".



MODO HEADLESS CON RETORNO DE UNA TECLA

En el modo sin cabeza, independientemente de la posicidn o direccidn de la aeronave, al pulsar el
botén de modo sin cabeza se bloquea la direccidén de despegue. Si la aeronave vuela lejos y la
direccidén no esta clara, al pulsar la tecla de modo sin cabeza se activara el retorno automatico.

Asegurese de que la cabeza de |la aeronave esta orientada hacia delante para que el modo sin

cabeza y la direccion de retorno automatico sean correctos.

de despegue.

w

Para utilizar el modo sin cabeza, pulse la tecla de modo sin cabeza para bloquear la direccién

Para salir del modo sin cabeza, haga clic de nuevo en la tecla de modo sin cabeza.
Para el retorno automatico, haga clic en el botén de retorno. La aeronave regresara en la

direcciéon de despegue. El control manual es posible durante el retorno automatico ajustando

el joystick.

Advertencia: Elija zonas con pocos obstdculos y peatones para evitar pérdidas innecesarias.

SOLUCION DE PROBLEMAS DURANTE EL VUELO

Situacion

HCausa

HSqucién

1. EI LED de estado del
receptor parpadea
continuamente durante mas
de 4 segundos después de
insertar la bateria del vehiculo
de vuelo. No responde a la
entrada de control.

No se puede enlazar con el
transmisor.

Repita el proceso de inicializacidn
de encendido.

2. No responde después de
conectar la bateria al vehiculo
de vuelo.

1. Encienda el transmisor y el
receptor.

2. Compruebe la tension del
transmisor y del receptor.

3. Mal contacto en los bornes de
la bateria.

1. Encienda el transmisor y
asegurese de que la bateria del
vehiculo de vuelo esta insertada
correctamente.

2. Utilice baterias completamente
cargadas. 3. Vuelva a colocar la
bateria y asegurese de que haya
un buen contacto entre los
contactos de la bateria.

3. El motor no responde al
stick del acelerador, el LED del
receptor parpadea.

Bateria del vehiculo de vuelo
agotada.

Cargue completamente la bateria
o sustituyala por otra
completamente cargada.

4. El rotor principal gira pero
no puede despegar.

1. Palas principales deformadas.
2. Bateria del vehiculo de vuelo
agotada.

1. Sustituya las palas principales.
2. Cargue o sustituya por una
bateria totalmente cargada.

5. Fuerte vibracion del
vehiculo de vuelo.

Palas principales deformadas.

Sustituya las palas principales.




Situacion “Causa “Solucic’m

6. La cola sigue fuera de

centrado después de ajustar " 1. Sustituya los rotores de cola.
P ) J 1. Rotores de cola danados. . ¥

la aleta, o velocidad - 2. Sustituya el motor de

. . 2. Motor de cola dafiado. . .

inconsistente durante la accionamiento de cola.

pirueta izquierda/derecha.

7. El vehiculo de vuelo todavia
se desplaza hacia delante Punto medio del giroscopio no ||Reinicie y ajuste para neutralizar el
después de ajustar el trimado ||calibrado. punto medio.

durante el vuelo estacionario.

8. 8. El vehiculo de vuelo aun
se desplaza ala
izquierda/derecha despues de
ajustar el trim durante el
vuelo estacionario.

1. 1. Motor apagado. 1. 1. Sustituya el motor.
2. Cono suelto. 2. Apriete el cono.

INSTRUCCIONES PARA EL RECICLAJE Y LA ELIMINACION:

Esta etiqueta significa que el producto no puede eliminarse como otros residuos domésticos en toda la UE. Para
evitar posibles dafos al medio ambiente o a la salud humana derivados de la eliminacién incontrolada de
residuos. Recicle de forma responsable para promover el uso sostenible de los recursos materiales. Si desea
devolver un aparato usado, utilice el sistema de entrega y recogida o pdngase en contacto con el minorista al
que comprd el producto. El minorista puede aceptar el producto para reciclarlo de forma segura para el medio
ambiente.

c € Una declaracion del fabricante de que el producto cumple los requisitos de las Directivas de la UE aplicables.



EU DECLARATION OF CONFORMITY
According to EC Directive - CE

WE, producer: Shantou Laidingdan Technology Company Limited
Address: 401,Rongfu North, Fengxiang Street, Chenghai District, Shantou
Phone: 8613823670554

Email: nit3721@163.com

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

Product name: SKYPRO (Collapsible aircraft)
Model no.: E88

Has been designed and manufactured in accordance to the following technical regulation:
RED directive 2014/53/EU

ROHS directive Directive 2011/65/EU Annex Il (EU) 2015/863 as last amended Directive
(EU) 2017/2102

The object of the declaration is in conformity with relevant Union harmonization legislation.
ETSIEN 301 489-1V2.2.3

ETSIEN 301 489-17 V3.2.0

EN 62311:2020

ETSI EN 300 328 V2.2.2

ENIEC 62368-1:2020/A11:2020

IEC 62321-5:2013

IEC 62321-4:2017

IEC 62321-7-2:2017

IEC 62321-6:2015

IEC 62321-8:2017

Imported by: HS PLUS D.O.0O., Gmajna 8, 1236 Trzin, Slovenia, EU.

The products were produced according to the European Union directive and standards.
Producer: Shantou Laidingdan Technology Company Limited

A TANRERAT

Shantou Laidingdan Technology Company Limited
Name/surname: Hongmei Zhou
Title: Sales Managerg )@M@

Place and Date:S hantou City,Guangdong Province 24Apr2023



DECLARACION DE CONFORMIDAD DE LA UE
Segun la Directiva EC — CE

Productor: Shantou Laidingdan Technology Company Limited

Direccidn: 401, Rongfu North, Fengxiang Street, Chenghai District, Shantou
Teléfono: 8613823670554

Correo electrénico: nit3721@163.com

Esta declaracién de conformidad se emite bajo la exclusiva responsabilidad del fabricante.

Nombre del producto: SKYPRO (aeronave plegable)
Numero de modelo: E88

Ha sido disefiado y fabricado de acuerdo con el siguiente reglamento técnico:
Directiva RED 2014/53/EU

Directiva ROHS Directiva 2011/65/EU Anexo Il (EU) 2015/863 segun la tltima modificaciéon de la
Directiva (EU) 2017/2102

El objeto de la declaracidn cumple con la legislacién de armonizacidn de la Unidn relevante.

ETSI EN 301 489-1v2.2.3

ETSI EN 301 489-17 V3.2.0

EN 62311:2020

ETSI EN 300 328 V2.2.2

EN IEC 62368-1:2020/A11:2020
IEC 62321-5:2013

IEC 62321-4:2017

IEC 62321-7-2:2017

IEC 62321-6:2015

IEC 62321-8:2017

Importado por: HS PLUS D.0.0., Gmajna 8, 1236 Trzin, Eslovenia, EU.
Los productos fueron producidos segun la directiva y los estandares de la Unién Europea.

Productor: Shantou Laidingdan Technology Company Limited
Sello/firma:

Nombre/apellido: Hongmei Zhou

Titulo: Gerente de ventas

Lugar y fecha: Ciudad de Shantou, Provincia de Guangdong, 24 abr. 2023



