
 

 

 

MANUAL DEL USUARIO 

SKYPRO 

Modelo A 

 

 

 

 

 

Lea atentamente las instrucciones antes de utilizar el aparato y conserve este manual para 

futuras consultas.  



ES: SKYPRO - MANUAL DEL USUARIO 

 

Este dispositivo contiene una batería de polímero de litio (LiPo) 

 

Las baterías de polímero de litio se diferencian de las pilas normales en que están formadas 

por una fina capa de papel que envuelve un núcleo sólido o gelatinoso. Son ligeras y 

proporcionan una alta densidad de energía y descargas. Es esencial utilizar la batería integrada 

en el producto únicamente para el uso previsto. Si las baterías LiPo se manipulan 

incorrectamente, pueden hincharse o incendiarse. 

1. Evite cargar la batería dentro del modelo, ya que podría sobrecalentarse y dañar la 

aeronave. 

2. Si piensa dejar este producto sin usar durante una semana o más, mantenga la batería 

cargada al 50% para prolongar su vida útil. Recargue la batería al 50% antes de volver 

a utilizarla. 

3. Utilice exclusivamente el cargador profesional original para cargar la batería. 

4. Para evitar riesgos de incendios, absténgase de cargar la batería sobre una alfombra. 

5. Si la batería de litio se almacena durante más de tres meses, debe cargarse para 

mantener su voltaje y garantizar una mayor vida útil. 

 

Instalación de las pilas en el mando a distancia 

 

1. Abra el compartimento de las pilas situado en la parte posterior del mando a distancia. 

2. Inserte las pilas siguiendo la polaridad correcta, tal y como se indica en el interior del 

compartimento. 

3. Cierre bien el compartimento de las pilas. 

 

 

 

 

 

 

 

 



ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO 

 

Contenido del paquete: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Dimensiones del producto 

 

 

1x Cable de carga 

1x Destornillador 

1x Manual de usuario 

4x Rejillas de protección de las hélices 

4x Alas de hélice de repuesto 

 

1x Bolsa de almacenamiento y 

movilidad 

1x Unidad de dron SKYPRO 

1x Mando a distancia del dron 

1x Batería recargable (puede estar ya 

instalada) 

 



CARGA E INSTALACIÓN DE LA BATERÍA 

 

Cargue la batería con un cable USB: 

 

1. Conecte un extremo del cable USB de carga al enchufe de 

la batería del dron. 

2. Conecte el otro extremo del cable USB al puerto USB de 

un ordenador. 

3. La batería comenzará a cargarse y se encenderá la luz de 

carga. 

4. Cuando la batería esté completamente cargada, la luz de 

carga se apagará. 

 

Conexión de la fuente de alimentación del dron: 

 

1. Introduzca la batería cargada en el compartimento de las pilas del dron. 

2. Conecte el enchufe de la batería a la toma de corriente del dron. 

3. Encienda la aeronave, y las luces del dron se activarán. 

 

 

CONFIGURACIÓN DEL DRON 

Cómo plegar y desplegar el dron 

 

1. Doble primero los brazos traseros. 

2. A continuación, doble los brazos delanteros hacia los traseros. 

3. Al desplegarlos, siga la secuencia inversa. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Instalación de las hélices del dron 

 

Asegúrese de instalar las hélices en la dirección correcta. La hélice A debe instalarse en la 

esquina superior izquierda del dron y en la esquina inferior derecha del brazo, con la fase. La 

hélice B, por su parte, debe instalarse en la esquina superior derecha del dron y en la esquina 

inferior izquierda del brazo, también con la fase. Cuando instale la hélice de plegado, alinéela 

con el cono cuadrado de montaje y fíjela en su lugar con el tornillo. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Instalación de la rejilla de protección del dron  

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

La rejilla, una vez instalada, protege las hélices del dron contra posibles colisiones durante los 

vuelos. 

Por favor, asegúrese de apretar bien la protección para evitar daños accidentales o extravíos 

durante el uso. 

 

 

 

 



 

FUNCIONES DEL MANDO A DISTANCIA 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Soporte para smartphones 

 

Abra el soporte para smartphones del mando a distancia deslizándolo hacia abajo. Coloque el 

smartphone en el soporte y ajuste su posición para garantizar un agarre firme. Una vez 

conectado a la aplicación ʺWiFi_CAMʺ, EL smartphone proporcionará información en directo del 

vuelo. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

MODO SIN CABEZA, 

BOTÓN DE REGRESO 

(mantener pulsado) 

BOTÓN DE VELOCIDAD 

DEL DRON (velocidad 

baja por defecto) 

CORRECCIÓN DEL VUELO 

HACIA LA DERECHA 

BOTÓN DE  
DESPEGUE 

BOTÓN DE  
ATERRIZAJE 

BOTÓN DE 

ENCENDIDO/APAGADO 
(ON/OFF) 

CORRECCIÓN DEL VUELO 

HACIA ATRÁS 

CORRECCIÓN DEL VUELO 

HACIA ADELANTE 

CORRECCIÓN DEL VUELO 

HACIA LA IZQUIERDA 

GIRO 360°, PARADA DE 

EMERGENCIA (mantener 

pulsado) 

BOTÓN DE CALIBRACIÓN 



INSTRUCCIONES DEL USUARIO DE LA APP 

 

Instalación y configuración de la aplicación 

 

1. Busque la aplicación ʺWiFi_CAMʺ en la tienda de aplicaciones que prefiera (Apple Store o 

Google Play). También puede encontrar la aplicación escaneando el siguiente código QR: 

 

 

 
 

 

2.Pulsa el botón de ENCENDIDO/APAGADO (ON/OFF) del dron para encenderlo. Una vez que 

la luz indicadora LED del dron comience a parpadear en rojo, SKYPRO estará listo para el 

emparejamiento de dispositivos. 

 

3. Asegúrese de que el Wi-Fi de su teléfono está activado. Haga clic en la aplicación "Ajustes" 

de su smartphone y abra los ajustes de red Wi-Fi. Busque nuevas redes y busque en su 

pantalla una de las siguientes tres opciones: WIFI_FFV_XXXXXX, WIFI_4K_XXXXXX o 

WIFI_8K_XXXXXX. Haga clic en la red para establecer la conexión. Una vez que su dispositivo 

esté conectado al dron SKYPRO, cierre la ventana de configuración y abra la app WiFi_CAM. 

 

4. Cuando se abra la app, podrá cambiar el idioma de la app pulsando el botón "?" en la 

esquina inferior izquierda. Cambie a inglés pulsando el botón "ENGLISH" en la parte superior 

del panel. Este panel también contiene breves instrucciones sobre el uso de la aplicación. 

Pulsando la flecha situada en la esquina inferior derecha del dispositivo, puede cambiar entre 

los paneles de selección de idioma y de vista general de los controles. Asegúrese de 

familiarizarse al máximo con los controles de la app antes de volar el dron. Puede volver a este 

panel en cualquier momento. Haga clic en la flecha de la derecha para volver al panel de 

selección de idioma o para volver al menú principal de la aplicación haciendo clic en el icono de 

flecha circular de la esquina inferior derecha. Cuando vuelva al menú principal, haga clic en el 

botón de inicio para abrir los controles de vuelo y la cámara. 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

Funciones de la aplicación 

 

  

 

FOTO 

VÍDEO 
VOLVER 

RUTA DE VUELO 

ACROBACIAS 

CONTROL IZQUIERDO 
CONTROL SIN CABEZA 

CALIBRACIÓN 
CONTROL DE 

MOVIMIENTO GIRAR (TRIM) 

GALERÍA 

CAMBIAR DE CÁMARA 
VISIÓN VR EN 

PRIMERA PERSONA 

 

GESTOS 
VER PARTE 
TRASERA 

 

PANTALLA COMPLETA 

MENÚ 

OCULTO 

VELOCIDAD 

AÑADIR 

MÚSICA 
ZOOM 

ATERRIZAJE CON UN SÓLO BOTÓN 

DESPEGUE CON UN SÓLO BOTÓN 

CONTROL DERECHO 
PLANEAR DE FORMA 

 TRIMADO HACIA ADELANTE / ATRÁS 
TRIMADO HACIA IZQUIERDA / 

DERECHA 

PARADA DE EMERGENCIA 



UTILIZANDO EL DRON 

 

Despegue y aterrizaje 

 

Para despegar, asegúrese de que el dron se encuentra 

en una zona abierta y espaciosa, lejos de obstáculos y 

personas. Empuje el joystick del acelerador hacia 

delante lentamente para despegar. Utilice el joystick 

para controlar el movimiento del dron y mantener una 

altitud segura. Para aterrizar, tire lentamente del 

joystick del acelerador hacia atrás hasta que el dron 

aterrice de forma segura en el suelo. 

 

Es importante tener en cuenta que el dron puede no 

mantener una altitud constante debido a diversos 

factores como la temperatura, la velocidad del viento y 

el nivel de la batería. Esto es algo habitual. El operador 

del dron debe ajustar el acelerador en consecuencia 

para mantener un vuelo seguro. Cuando la batería 

esté baja, el dron aterrizará automáticamente, y el 

piloto debe evitar volar el dron hasta que la batería esté cargada para evitar accidentes. 

 

 

CONTROL DEL VUELO 

 

1.Acelerador (joystick izquierdo) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Botón de DESPEGUE 

Botón de ATERRIZAJE 

Empuje el joystick izquierdo hacia abajo 

para que el dron descienda. 

Empuje el joystick izquierdo hacia arriba 

para que el dron ascienda. 



 

2. Vuelo hacia delante y hacia atrás (joystick derecho) 

 

 

 

 

 

 

3. Volar de lado (con la parte delantera del dron en posición fija hacia delante) 

 

 

4. Girar a la izquierda y a la derecha 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Empuje el joystick izquierdo hacia 

arriba para hacer avanzar el dron. 

Empuje el joystick derecho hacia la 

derecha para mover el dron hacia la 

derecha en línea recta. 

Empuje el joystick derecho hacia la 

izquierda para mover el dron hacia la 

izquierda en línea recta. 

Empuje el joystick derecho hacia la 

derecha para mover el dron hacia la 

derecha en línea recta. 

Empuje el joystick izquierdo hacia la 

derecha para girar el dron hacia la 

derecha. 

Empuje el joystick izquierdo hacia la 

izquierda para girar el dron hacia la 

izquierda. 



CONTROLES DE CORRECCIÓN DEL VUELO 

 

La precalibración antes de volar un dron es crucial para garantizar una experiencia de vuelo 

estable y controlada. Si se calibra correctamente, el dron se mantendrá en el aire y volará 

nivelado, respondiendo con precisión a los comandos de control. Aunque se puede iniciar el 

proceso de calibración con el botón de calibración de fábrica de una tecla del mando, es 

importante tener en cuenta que la calibración no siempre es perfecta, por lo que es necesario 

realizar ajustes manuales. Los controles de corrección le permitirán ajustar con precisión la 

calibración de vuelo del dron, garantizando un rendimiento óptimo. Tenga en cuenta que puede 

ser necesario recalibrarlo antes de cada vuelo, sobre todo cuando vuele el dron en condiciones 

de vuelo variables o difíciles, como en superficies inclinadas o irregulares o con viento. 

 

Consulte la sección "Funciones del mando a distancia" de este manual de usuario para 

localizar los controles de ajuste. Una vez ajustada la calibración, pulse los botones de 

corrección hacia delante, hacia atrás, hacia la izquierda y hacia la derecha para ajustar la 

posición del dron. Si pulsa el botón de corrección del vuelo una vez, sólo ajustará ligeramente 

la posición del dron. Pulse los botones deseados varias veces para ajustarlo a sus 

necesidades. Puede probar los ajustes de calibración aterrizando el dron y repitiendo el 

despegue. 

 

 

1. Corrección del vuelo hacia adelante/atrás 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

- Pulse el botón "Corrección del vuelo hacia delante" para ajustar la posición del vuelo del dron 

hacia delante. 

- Pulse el botón "Corrección del vuelo hacia atrás" para ajustar la posición del vuelo del dron 

hacia atrás. 

*Nota: pulse varias veces para realizar ajustes mayores. 

 

 

 

 

 

 

 

 

Corrección del vuelo hacia  
ADELANTE 

 

Corrección del vuelo hacia  
ATRÁS 

 



2. Corrección del vuelo hacia la izquierda / derecha 

 

 

 

 

 

 

 

 

- Pulse el botón "Corrección del vuelo hacia la izquierda" para ajustar la posición del vuelo del 

dron a la izquierda. 

- Pulse el botón "Corrección del vuelo hacia la derecha" para ajustar la posición del vuelo del 

dron a la derecha. 

*Nota: pulse varias veces para realizar ajustes mayores. 

 

 

MODO SIN CABEZA (HEADLESS) 

 

Al activar el modo sin cabeza, el dron ignorará su orientación frontal y 

trasera convencional, realineándose con el mando a distancia como 

punto de referencia. Por ejemplo, si empuja el joystick derecho hacia 

delante, el dron se alejará del mando a distancia, mientras que si tira 

del joystick hacia atrás, el dron se dirigirá hacia el mando a distancia 

(con la parte frontal de la cámara como punto de referencia). 

 

 

Antes del despegue, asegúrese de que el dron está de frente, con el 

lado de la cámara mirando hacia usted, y pulse un botón para 

establecer la dirección de vuelo en el modo sin cabeza. Esta 

característica mejora la facilidad de control simplificando la orientación 

del dron en relación con el control remoto, proporcionando una experiencia de vuelo más 

intuitiva. 

 

Cuando funciona en modo sin cabeza, el mando a distancia emite dos pitidos de confirmación. 

Para salir del modo sin cabeza, un único pitido del mando a distancia indica que la 

desactivación se ha realizado correctamente. 

 

 

 

Corrección del 

vuelo hacia la 

IZQUIERDA 

 

Corrección del 

vuelo hacia la 

DERECHA 

 



BOTÓN DE REGRESO 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

SELECCIÓN DE VELOCIDAD 

 

 

 

 

 

FUNCIONES DE VÍDEO Y FOTO 

 

 

RESTABLECIMIENTO DE LA CONFIGURACIÓN DEL DRON 

 

Corregir el nivel del giroscopio es esencial para mejorar la estabilidad del dron durante el vuelo. 

Esta es una sencilla guía: 

Al mantener pulsado el botón de regreso, el dron retrocederá 

en la dirección inversa al modo sin cabeza. Es importante tener 

en cuenta que ajustar el joystick derecho interrumpirá el 

proceso de vuelta. Tenga en cuenta que esta función guía 

exclusivamente al dron de vuelta a su punto de despegue y no 

ayuda en el aterrizaje. 

La velocidad del dron puede personalizarse en tres niveles: 

lenta, media y rápida. Al encender el mando a distancia, la 

velocidad predeterminada es lenta. Para cambiar a velocidad 

rápida, pulse el botón designado, dos pitidos confirmarán el 

cambio. Para volver a la velocidad lenta, pulse de nuevo el 

botón y el mando a distancia emitirá un único pitido. 

 

 

Se recomienda mantener la velocidad predeterminada para los 

usuarios principiantes. 

 

En el modo normal, al pulsar el botón de vídeo/foto se 

activan las funciones de vídeo y foto. En el modo WIFI, este 

botón no tiene ninguna función. 



 

1. Encienda el dron y asegúrese de que la configuración de frecuencia está completa. 

2. Coloque el dron sobre una superficie plana. 

3. Empuje simultáneamente el acelerador y la palanca de dirección hacia la esquina 

inferior derecha. 

4. Escuchará un sonido de "caída" proveniente de la aeronave y se encenderán unas 

luces brillantes continuas, confirmando la finalización de la corrección horizontal. 

 

Tras completar la corrección del nivel del giroscopio, el vuelo 

debería ser más estable y menos propenso a desviarse en una 

dirección. 

 

Parada de emergencia 

Es importante tener en cuenta que las paradas de emergencia 

sólo deben utilizarse en casos de emergencia real, como una 

colisión inminente o una pérdida de control. No se recomienda 

utilizar esta función de otro modo. 

 

Para realizar una parada de emergencia con el mando a 

distancia, mantenga pulsado el botón de parada de emergencia. 

Esto detendrá inmediatamente las funciones del dron. Tenga en 

cuenta que el uso de esta función en altitudes bajas puede 

causar daños al dron debido al descenso repentino y a la 

colisión con el suelo. 

 

 

El dron está equipado con un mecanismo de protección 

automático que interviene si el dron se inclina más de 45 grados. 

Cuando maneje el dron a través de la app WiFi_CAM, baje el acelerador y pulse el 

botón de parada de emergencia simultáneamente para realizar una parada de 

emergencia. 

 

INSTRUCCIONES DE RECICLAJE Y ELIMINACIÓN 

 
Esta marca indica que este producto no debe eliminarse con otros residuos domésticos en toda la 

UE. Para evitar posibles daños al medio ambiente o a la salud humana derivados de la eliminación 

incontrolada de residuos; recíclelo de forma responsable para promover la reutilización sostenible 

de los recursos materiales. Para devolver su dispositivo usado, use los sistemas de devolución y 

recogida o póngase en contacto con el minorista donde adquirió el producto. Ellos pueden llevarse 

este producto para reciclarlo de forma segura para el medio ambiente. 

 

Declaración del fabricante de que el producto cumple los requisitos de las Directivas CE aplicables. 

 

 

 



 

MANUAL DEL USUARIO 

SKYPRO 

Modelo B 

 

 



ES: SKYPRO - MANUAL DEL USUARIO 

Nº de modelo: E88 
EDADES 14+ 
Requisitos de voltaje y corriente para la carga USB 

Voltaje de entrada: DC 4.7-5.3V 
Corriente del adaptador: 0,5-2A 

Atención: La tensión y la corriente de entrada de la línea de carga USB no deben superar estas 
normas. No utilice un adaptador de tres cargas, ya que podría dañar la línea de carga USB y la 
batería. Los siguientes conocimientos y notas de seguridad son importantes para el funcionamiento 
del mando a distancia. Lea atentamente este manual antes de utilizar este producto y consérvelo 
para futuras consultas. 
 

 

 

DESCRIPCIÓN GENERAL DEL PRODUCTO 

1. Engranaje de alta velocidad 
2. Foto/Vídeo 
3. Modo sin cabeza/Pulsación larga para retorno con una sola tecla 
4. Palanca de control del acelerador 



5. Despegue con una tecla/Aterrizaje con una tecla 
6. Pulsación larga para parada de emergencia 
7. Interruptor de encendido 
8. Balanceo con una tecla 
9. Ajuste fino a la derecha 
10. Ajuste fino izquierdo 
11. Palanca de control de dirección 
12. Ajuste fino hacia delante 
13. Ajuste fino hacia atrás 

 

INSTALACIÓN DE LA PILA DEL MANDO A DISTANCIA 

1. Abra la tapa de las pilas situada en la parte posterior del mando a distancia. 
2. Inserte 3 pilas AA (de 1,5 V cada una) siguiendo las instrucciones de la caja de las pilas. (Las 

pilas deben adquirirse por separado; no mezcle pilas viejas y nuevas o de distinto tipo). 
3. Vuelva a colocar la tapa de las pilas en su sitio. 

 
 

CARGA DE LA BATERÍA DEL DRON 

1. Inserte el cargador USB en la interfaz USB de un ordenador u otro cargador y, a continuación, 
enchúfelo. La luz indicadora se encenderá. 

2. Retire la batería de la aeronave y, a continuación, conecte el enchufe de la batería a la toma 
del cargador USB para cargarla. 

3. La luz indicadora permanecerá encendida durante el proceso de carga y se apagará una vez 
que la batería esté completamente cargada. 

 

Nota: El tiempo de carga es de aproximadamente 120 minutos. 



INSTALACIÓN Y USO DE LA APLICACIÓN 

Instalación de la aplicación: 

1. Busca "WiFi_CAM" en Apple Store o Google Play para descargar la aplicación. 
2. Escanea el código QR para descargar la aplicación. 

Conexión Wi-Fi: 

1. Conecta la alimentación del dron. El LED parpadeará mientras espera la conexión en el 
teléfono móvil. 

2. En el teléfono móvil, ve a "Ajustes", abre Wi-Fi y busca la red llamada "WIFI____XXX". Haz 
clic para conectarte hasta que aparezca "Conectado" y, a continuación, sal de los ajustes. 

3. Abre la aplicación, haz clic en el icono "START" para entrar en la interfaz de control. 

Visión general de los controles 

 

1. Foto 
2. Vídeo 
3. Volver 
4. Ruta de vuelo 
5. Acrobat 
6. Acelerador izquierdo 
7. Modo Headless 
8. Calibración 
9. Control de Movimiento 
10. Giro Recorte 
11. Medios 
12. Cambio entre dos cámaras 
13. VR Vista en primera persona 
14. Gesticulación 

15. Inversión de Pantalla 

16. Pantalla Completa 

17. Menú Oculto 

18. Velocidad 

19. Fotografía Horizontal / Vertical 

20. Aterrizaje con una Tecla 

21. Añadir Música 

22. Despegue con una Tecla 

23. Zoom 

24. Acelerador Derecho 

25. Auto-hover 

26. Trim Adelante / Atrás 

27. Trim Izquierda / Derecha 

28. Parada de Emergencia 



 FUNCIONAMIENTO Y CONTROLES DEL DRON 

Nota: Antes del despegue, la aeronave debe corregir la frecuencia. Cuando las luces de la aeronave 
parpadean, la corrección de frecuencia está en curso. Una vez que las luces están fijas, la corrección 
se ha completado. Para evitar la pérdida de control, preste mucha atención al nivel de 
funcionamiento. Durante la operación, el aparato volador puede perder algo de potencia y puede 
necesitar potencia adicional para continuar volando. 

 

• La palanca de control izquierda controla el ascenso y descenso del aparato volador. 

 

• La palanca de control izquierda también controla el giro a la izquierda/derecha. 

 

• La palanca de control derecha controla el movimiento hacia delante/atrás. 

 

 



• La palanca de control derecha también controla el vuelo a izquierda/derecha. 

 

 

AJUSTE FINO 

Cuando el dispositivo de vuelo se desvía (giro a la izquierda/derecha; movimiento hacia 
delante/atrás; vuelo a la izquierda/derecha), ajústelo utilizando las teclas de ajuste fino 
correspondientes. Por ejemplo, si el dispositivo se desvía hacia delante, ajústelo pulsando la tecla de 
ajuste fino hacia atrás, tal y como se muestra. 

 

 

AJUSTES DE SENSIBILIDAD 

El aparato dispone de dos modos de funcionamiento: nivel bajo (30%) y nivel alto (100%). Conmute 
el "interruptor de conversión de velocidad" para ajustar: 

• Deslice el interruptor; el zumbador del mando a distancia emitirá un pitido = Velocidad baja 
(30%). 

• Deslice el interruptor; el zumbador del mando a distancia emitirá dos pitidos = Velocidad alta 
(100%). 

El ajuste de la sensibilidad afecta a la velocidad de respuesta del aparato; una sensibilidad más alta 
significa una respuesta más rápida, una sensibilidad más baja significa una respuesta más lenta. 

 

MODO RODANTE 

El aparato volador puede realizar giros de 360 grados. Para ejecutar el balanceo, asegúrese de que el 
dispositivo está al menos a cinco metros del suelo. Accione la función de balanceo mientras asciende 
para mantener la altura después del balanceo. 



1. Balanceo a la izquierda: Haga clic en "conversión de modo" y, a continuación, empuje la 
palanca de control derecha completamente hacia la izquierda. Después de rodar, devuelva la 
palanca a la posición central. 

 

2. Rodar a la derecha: Haga clic en "conversión de modo" y empuje la palanca de control 
derecha completamente hacia la derecha. Después de rodar, vuelva a colocar la palanca en la 
posición central. 

 

3. Rodillo delantero: Haga clic en "conversión de modo" y empuje la palanca de control 
derecha completamente hacia delante. Después de rodar, vuelva a colocar la palanca en la 
posición central. 

 

4. Rodar hacia atrás: Haga clic en "conversión de modo" y empuje la palanca de control 
derecha completamente hacia atrás. Después de rodar, devuelva la palanca a la posición 
central. 

 

Nota: Para salir del modo de balanceo, vuelva a pulsar la tecla "conversión de modo". 

 



MODO HEADLESS CON RETORNO DE UNA TECLA 

En el modo sin cabeza, independientemente de la posición o dirección de la aeronave, al pulsar el 
botón de modo sin cabeza se bloquea la dirección de despegue. Si la aeronave vuela lejos y la 
dirección no está clara, al pulsar la tecla de modo sin cabeza se activará el retorno automático. 
 

1. Asegúrese de que la cabeza de la aeronave está orientada hacia delante para que el modo sin 
cabeza y la dirección de retorno automático sean correctos. 

2. Para utilizar el modo sin cabeza, pulse la tecla de modo sin cabeza para bloquear la dirección 
de despegue. 

3. Para salir del modo sin cabeza, haga clic de nuevo en la tecla de modo sin cabeza. 
4. Para el retorno automático, haga clic en el botón de retorno. La aeronave regresará en la 

dirección de despegue. El control manual es posible durante el retorno automático ajustando 
el joystick. 

Advertencia: Elija zonas con pocos obstáculos y peatones para evitar pérdidas innecesarias. 

 

SOLUCIÓN DE PROBLEMAS DURANTE EL VUELO 

Situación Causa Solución 

1. El LED de estado del 
receptor parpadea 
continuamente durante más 
de 4 segundos después de 
insertar la batería del vehículo 
de vuelo. No responde a la 
entrada de control. 

No se puede enlazar con el 
transmisor. 

Repita el proceso de inicialización 
de encendido. 

2. No responde después de 
conectar la batería al vehículo 
de vuelo. 

1. Encienda el transmisor y el 
receptor.  
2. Compruebe la tensión del 
transmisor y del receptor.  
3. Mal contacto en los bornes de 
la batería. 

1. Encienda el transmisor y 
asegúrese de que la batería del 
vehículo de vuelo está insertada 
correctamente.  
2. Utilice baterías completamente 
cargadas. 3. Vuelva a colocar la 
batería y asegúrese de que haya 
un buen contacto entre los 
contactos de la batería. 

3. El motor no responde al 
stick del acelerador, el LED del 
receptor parpadea. 

Batería del vehículo de vuelo 
agotada. 

Cargue completamente la batería 
o sustitúyala por otra 
completamente cargada. 

4. El rotor principal gira pero 
no puede despegar. 

1. Palas principales deformadas.  
2. Batería del vehículo de vuelo 
agotada. 

1. Sustituya las palas principales.  
2. Cargue o sustituya por una 
batería totalmente cargada. 

5. Fuerte vibración del 
vehículo de vuelo. 

Palas principales deformadas. Sustituya las palas principales. 



Situación Causa Solución 

6. La cola sigue fuera de 
centrado después de ajustar 
la aleta, o velocidad 
inconsistente durante la 
pirueta izquierda/derecha. 

1. Rotores de cola dañados.  
2. Motor de cola dañado. 

1. Sustituya los rotores de cola.  
2. Sustituya el motor de 
accionamiento de cola. 

7. El vehículo de vuelo todavía 
se desplaza hacia delante 
después de ajustar el trimado 
durante el vuelo estacionario. 

Punto medio del giroscopio no 
calibrado. 

Reinicie y ajuste para neutralizar el 
punto medio. 

8. 8. El vehiculo de vuelo aun 
se desplaza a la 
izquierda/derecha despues de 
ajustar el trim durante el 
vuelo estacionario. 

1. 1. Motor apagado.  
2. Cono suelto. 

1. 1. Sustituya el motor.  
2. Apriete el cono. 

 

 

INSTRUCCIONES PARA EL RECICLAJE Y LA ELIMINACIÓN: 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

  

Esta etiqueta significa que el producto no puede eliminarse como otros residuos domésticos en toda la UE. Para 

evitar posibles daños al medio ambiente o a la salud humana derivados de la eliminación incontrolada de 

residuos. Recicle de forma responsable para promover el uso sostenible de los recursos materiales. Si desea 

devolver un aparato usado, utilice el sistema de entrega y recogida o póngase en contacto con el minorista al 

que compró el producto. El minorista puede aceptar el producto para reciclarlo de forma segura para el medio 

ambiente. 

Una declaración del fabricante de que el producto cumple los requisitos de las Directivas de la UE aplicables. 

 



 

 

  



DECLARACIÓN DE CONFORMIDAD DE LA UE 

Según la Directiva EC – CE 

 

Productor: Shantou Laidingdan Technology Company Limited 

Dirección: 401, Rongfu North, Fengxiang Street, Chenghai District, Shantou 

Teléfono: 8613823670554 

Correo electrónico: nit3721@l63.com 

 

Esta declaración de conformidad se emite bajo la exclusiva responsabilidad del fabricante. 

 

Nombre del producto: SKYPRO (aeronave plegable) 

Número de modelo: E88 

 

Ha sido diseñado y fabricado de acuerdo con el siguiente reglamento técnico: 

 

Directiva RED 2014/53/EU 

 

Directiva ROHS Directiva 2011/65/EU Anexo II (EU) 2015/863 según la última modificación de la 

Directiva (EU) 2017/2102 

 

El objeto de la declaración cumple con la legislación de armonización de la Unión relevante. 

 

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 

ETSI EN 301 489-17 V3.2.0 

EN 62311:2020 

ETSI EN 300 328 V2.2.2 

EN IEC 62368-1:2020/A11:2020 

IEC 62321-5:2013 

IEC 62321-4:2017 

IEC 62321-7-2:2017 

IEC 62321-6:2015 

IEC 62321-8:2017 

 

Importado por: HS PLUS D.O.O., Gmajna 8, 1236 Trzin, Eslovenia, EU. 

 

Los productos fueron producidos según la directiva y los estándares de la Unión Europea. 

 

Productor: Shantou Laidingdan Technology Company Limited 

Sello/firma: 

Nombre/apellido: Hongmei Zhou 

Título: Gerente de ventas 

Lugar y fecha: Ciudad de Shantou, Provincia de Guangdong, 24 abr. 2023 


